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Exercice 1
Soit les systémes des 1°*° ordres représentés par les fonctions de transferts suivantes :
3
G(p)=———-— G,(p)=——
(p) 1+0.01 p° :(P) 1+01 p-

- Donner les formules du module et de la phase de Bode de chaque systéme.
- Calculer la fréquence de coupure a — 3 dB pour chaque systeme.
- Donner le tracé asymptotique du Bode de chaque systeme.

Exercice 2
Soit les systemes représentés par les fonctions de transfert suivantes:

G = G
.(p) T 15p70" ,(p)

800
2p®+8p+200°

- Déterminer le gain statique K, la pulsation wp, et le taux d'amortissement & de chaque systeme..

- Donner les formules du module et de la phase de Bode de chaque systéme..
- Déterminer pour chaque systeme:

a. Le module M (wy).

b. La pulsation de résonance wr et le facteur de résonance Mg.

c. La pulsation de coupure ¢ & 0 dB.
- Tracer le diagramme de Bode de chaque systeme.

Exercice 3
Soit les diagrammes de Bode représentés sur les figures suivantes correspondant a deux systémes de 1%
ordre.
Bode Diagram Bode Diagram
System: H ' o N ; T '

Freguency (rad/sec): 0.117 _:L_J
Magnitude (dB): 9.54
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- Déduire les valeurs du gain statique K et la constante de temps 1 de chaque systéme.
- Calculer la marge de phase et la marge de gain de chaque systeme.
- Ces systemes sont-ils stables ? justifiez vos réponses.
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Exercice 4
Soit les diagrammes de Bode représentés sur les figures suivantes correspondant a deux systemes de

éme
277" ordre.
Bode Diagram
System: H
a0 . . . — IBuldelD: Frequency (radisec). 9.59
! ! v oo Magnitude (dB): 202 Lo
= I S R A :. System: H &
L - Frequency (rad/sec): 22 .1 =
System: H [ Magnitude (dB). 0.051 z
0 |- Frequency (radisecy 1.04 4o bt b .. P S S A %
Magnitude (dB): 12.1 H H Lo L =
h =
_ 7 Frequency (radisech 3.04 T
g . ! Phase (deg) -90.2 '
System: H = e
Freguency (rad/sec) 22.1 Z
Phase (deg): -167 o
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- Déduire les valeurs de K, , et le taux d'amortissement & de chaque systéme.
- Ecrire la fonction de transfert de chaque systéme en BO.

- Calculer la marge de phase et la marge de gain de chaque systeme.

- Ces systemes sont-ils stables ? justifiez vos réponses.

Exercice 5
Tracer le diagramme de Bode et le lieu de transfert de Nyquist des systemes suivants :

1

T,(p)= ———— T,(p)= T,(p)=1+0.33
1(p) 1+0.01p +(P) (1+0.01p) (1+0.003 p) o(p)=1+033p

1+0.33p .01 (1+100 p) 2

T,(p)= Ts(p)= Telp)=——
+(p) (1+0.01p) (L+0.003 p) o p (p?+p+1) o(p) (1+0.2p)

5(1+0.1p)
(1+0.03 p) 1+0.048 p+4.10“ p?)
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