2.7. RESOLUTION D’UNE EQUATION DIFFERENTIELLE

Les signaux élémentaires

On utilise pour I’étude des systémes asservis des fonctions particuliéres d’entrée, les fonctions
généralement utilisées sont :

a) Fonction échelon unité : (Figures 2.4 et 2.5)
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Si le systéme est excité par un échelon unité, on dit que la réponse obtenue est une réponse
indicielle.

b) Fonction pente (rampe) unité : ((Figures 2.6 et 2.7)
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b) Fonction impulsion unité : (Impulsion de Dirac) (Figure 2.8)

Elle est définie par :
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On dit que la réponse est impulsionnelle lorsque I'entrée est une impulsion de Dirac.

2.8 Exercices

Exercice 1 : Considérons les équations suivantes :
1) y = a1z1 — asza + 10
d2$1
2) y = a; ——
)Y =g
3) y= [mdt
d2$2 dl‘l
Hhy=——5 4+ —
V=T T T
Ou y : signal de sortie,
x1, T3 : signaux d’entrées,

ai, ag : constantes.

- Tracez les schémas fonctionnels représentant ces fonctions.

Solution :

)
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