Chapitre IV Caractéristiques géométriques des sections

Chapitre IV

Caractéristiques géométriques des sections

I-1 Moment statique
S, =,z dA [m’]
S, = I[,ydA

Sy =0 et Sy;=0

I-2 Posisition du centre de gravité
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donc : S, =A-7;
S, =A-yg

Dans le cas de sections composées :
Sy = ZAi "G
Sg =2 A Yai

I-3 Moment d’inertie quadratique

I,=[[,3"dA [m*]
I =[[,y*dA

I-4 Moment d’inertie polaire
I=[[,r*dA=[[,(y’ +5*)dA=1 +1, [m*]
I-5 Produit d’inertie

Iysf Z.UA yz dA [m4]

I-6 Moment d’inertie par rapport aux axex paralléles (theoréme de huygens)

IyZIYG+5/é'A

Ly =l + Yo% A
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Moment d’inertie quadratique de sections usuelles
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