TP 4
1. But du TP

Le but de cette manipulation est de se familiariser avec l’utilisation de l’interface parallèle 8255. 

2. Présentation

[image: image1.emf]Le moteur à courant continu est commandé par les bits 5 et 6 du port A. Le moteur peut être commuté sur arrêter, tourner vers la gauche vers la droite ou rotation comme indiqué ci-dessous: 
[image: image2.emf]
3. Manipulation
Dans cette expérience, le moteur est mis en rotation dans le sens horaire pendant un temps dicté par le sous programme "delay" , arrêt, tourner vers la gauche pour le même temps, arrêter puis répétez l'ensemble cycle.

PPIAA: EQU 00H ;U10 8255A PORT A

PPIAB: EQU 02H ;PORT B

PPIAC: EQU 04H ;PORT C

PPIAK: EQU 06H ;CONTROL

COMP: EQU 10H ;COMPARITOR BIT 4

DELTIME EQU 8000H ;DELAY COUNT

ORIGIN 0050H:0100H

START: MOV AL,8CH ;SET CONTROL BYTE FOR PPI

OUT PPIAK,AL ;OUTPUT TO CONTROL REG

REPEAT: MOV AL,40H ;SET MOTOR CLOCKWISE BITS

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAY ;WAIT

MOV AL,00 ;SWITCH MOTOR OFF

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAY ;WAIT

MOV AL,20H ;SET MOTOR ANTICLOCKWISE

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAY ;WAIT

MOV AL,60H ;MOTOR OFF

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAY ;WAIT

JMP REPEAT ;DO FOR EVER

;**************************************************************

; DELAY SUBROUTINE

DELAY: PUSH CX ;RESERVE REG

MOV CX,DELTIME ;SET DELAY COUNTER

NEXT: LOOP NEXT ;COUNT = COUNT-1, LOOP IF NOT 0

POP CX ;RESTORE REG

RET

END
1/ Expérimenter avec le temps de retard en changeant la valeur de 'DELTIME'.
conclusion générale
PPIAA: EQU 00H ;U10 8255A PORT A

PPIAB: EQU 02H ;PORT B

PPIAC: EQU 04H ;PORT C

PPIAK: EQU 06H ;CONTROL

ONTIME: EQU 800H ;MOTOR ON TIME

OFFTIME: EQU 1000H ;MOTOR OFF

STTIME EQU 1000H ;INITIAL ON TIME

ORIGIN 0050H:0100H

START: MOV AL,8BH ;SET CONTROL BYTE FOR PPI

OUT PPIAK,AL ;OUTPUT TO CONTROL REG

MOV AL,40H ;SET MOTOR CLOCKWISE BITS

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAYST ;WAIT START UP TIME

REPEAT: MOV AL,40H ;SET MOTOR ON

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAYON ;WAIT ON TIME

MOV AL,00H ;SET MOTOR OFF

OUT PPIAA,AL ;AND OUTPUT

CALL DELAYOFF ;WAIT OFF TIME

JMP REPEAT ;DO FOR EVER

;*****************************************************************

; ON TIME DELAY SUBROUTINE

DELAYON: PUSH CX ;RESERVE REG

MOV CX,ONTIME ;SET DELAY COUNTER

NEXTON: LOOP NEXTON ;COUNT = COUNT-1, LOOP IF NOT 0

POP CX ;RESTORE REG

RET

;*****************************************************************

; ON TIME DELAY SUBROUTINE

DELAYOFF: PUSH CX ;RESERVE REG

MOV CX,OFFTIME ;SET DELAY COUNTER

NEXTOFF: LOOP NEXTOFF ;COUNT = COUNT-1, LOOP IF NOT 0

POP CX ;RESTORE REG

RET

;*****************************************************************

; ON TIME DELAY SUBROUTINE

DELAYST: PUSH CX ;RESERVE REG

MOV CX,STTIME ;SET DELAY COUNTER

NEXTST: LOOP NEXTST ;COUNT = COUNT-1, LOOP IF NOT 0

POP CX ;RESTORE REG

RET

END
