Chapitre I11-2
Machines a Courant continu
Moteur a courant continu

111.9. Fonctionnement en mode Moteur a courant continu d’une machine a CC.

Dans le cas de fonctionnement moteur 1’enroulement d’induit est alimenté par une seconde source
de tension continue indépendante de celle de I’inducteur, il entraine une charge mécanique a une vitesse
de rotation n.

Ainsi le schéma équivalent fonctionnement moteur est le méme que celui d’une génératrice
seulement le sens du courant d’induit est entrant comme il est illustré dans la figure 3.8
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Fig. 3.8 le schéma équivalent fonctionnement moteur

Le moteur absorbe une puissance électrique et restitue une puissance mécanique, sous forme d’un
moment du couple utile a une vitesse de rotation n.
La Loi des mailles dans le modele équivalent de I'induit du moteur a CC de la fig.3.8 :

U =E + Vp
U =E+R;I;
Ou bien

E=U;—R;I; (%)
Ainsi dans le cas de fonctionnement moteur on a :
E < U;

3.10. La vitesse de rotation d’un moteur a courant continu
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L’expression de la vitesse d’un moteur a courant continu peut étre déterminer a partir de I’équation

(*):

E: Ui_Ri Ii
Avec E =k ¢ Q
On obtient :
P U;—R; I;
ko

D’aprés cette expression la vitesse dépend :
e La tension d’alimentation de 1’induit
e Du courant de I’induit (c'est-a-dire de la charge qu’il entraine)
e Duflux ¢

Il reste a signaler que le sens de rotation dépend :
- du sens du flux, donc du sens du courant d’excitation Ie ;
- du sens du courant d’induit 1.

3.11. Fonctionnement a vide d’un moteur a CC

On dit que le moteur fonctionne a vide s’il n’entraine aucune charge sur son arbre.
La puissance utile est donc nulle. P,=0
Sa vitesse de rotation est légérement supérieure a sa vitesse de rotation nominale, 1’intensité du
courant dans 1’induit Io est trés faible devant sa valeur nominale ([, < [, ) et la tension
d’alimentation Uio de I’induit est réglée a sa valeur nominale (R/io<< Uj).
L’expression de la vitesse a vide € s’écrit :

Uio-Rilio _ Uio (xx
e ke O

La vitesse a vide Q se régle en fonction de la tension d’alimentation ou du flux inducteur ¢.

QOZ

3.11.1. Emballement du moteur a CC

Lorsque I’induit est sous tension ; le moteur tourne a vide, si on élimine le courant inducteur :
@ tend vers zéro alors d’apres 1’expression (**) la vitesse tend vers 1’infini.
[ex —» 0 alors Q — 3 oo on dit que le moteur s’emballe. La machine s’arrétera
Ainsi a vide, il ne faut jamais supprimer le courant d’excitation Lx lorsque I’induit est
sous tension.
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3.11.2. Fonctionnement a flux constant

A vide pour un fonctionnement a flux constant (on fixe la valeur du courant inducteur a une valeur
' 1 o . : .
constante) on a donc k = 7 est constant ainsi I’expression de la vitesse (**) devient :
¢

U; ,
Qozk—lo: k.Ujo
¢

Si on trace la caractéristique Qo=f (U;) on obtient une droite qui passe par 1’origine

1 Q, (rad.s)

®oul,=Cte
RI, <<U,

uw)
3.12. Démarrage du moteur a CC

A TDinstant de démarrage du moteur a cc sous tension nominale ; il fait appel a un courant de

démarrage trés important :
Lig > Iy,

Le probléme qui apparait est la surintensité du courant de démarrage lors 1’alimentation de 1’induit
directement par la tension nominale.

Ainsi I’instant de démarrage le moteur étant immobile Q =0 <=>FE =0

L’équation (*) devient :

Uia = Riliq
Dé¢s que le moteur commence a tourner, E augmente et I4 diminue jusqu’a In.

Pour limiter le courant de démarrage on a deux procédés :
On utilise des rhéostats de démarrage Rh.qui va étre inséré en série avec 1’enroulement d’induit. A

1 »instant de démarrage Rh est a sa valeur maximale. Une fois le moteur commence a tourner la
résistance Rh va étre diminué et éliminé apres que le moteur atteint sa vitesse nominale.
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On démarre sous une tension d’alimentation réduite : 1’induit est alimenter avec une tension réduite

Uy << U;, dés que le moteur commence a tourne on augmente la tension d’induit progressivement
jusqu’a atteindre la tension nominale.

3.13. Fonctionnement en charge d’un moteur a CC

A flux constant I’expression de la vitesse s’écrit :
Q= kU;- RI)
La vitesse d’un moteur a courant continu dépend :
» La tension d’alimentation de I’induit.
» L’intensité du courant d’induit imposée par la charge que le moteur a cc entraine.
La caractéristique mécanique d’un moteur a cc le couple utile en fonction de la vitesse
C, = f(n) est représentée dan la figure 3.9

¢t

Ui=constante

»  vitesse de rotation

Fig. 3.9. Caractéristique mécanique C, = f(Q) d’un moteur a courant continu

3.13.1. Point de fonctionnement

En régime établi, le moment du couple utile délivré par le moteur est égal au moment du couple résistant
Cr que lui oppose la charge mécanique.

~Caractéristique mécanique C, = f()

/Caractéristique de la charge C, = f(Q)

< Point de fonctionnement C,, = C,

f—= \ [ O 0
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Fig. 3.10. Point de fonctionnement mécanique d’'un moteur a courant continu
Le point d’intersection de la caractéristique mécanique et la caractéristique de la charge ( le couple

résistant ) constitue le point de fonctionnement du moteur :
C,= C;
Cette équation détermine le point de fonctionnement du moteur.

3.14. Bilan de puissance d’un moteur a cc

Le bilan de puissance d’un moteur a cc peut étre schématisé dans la figure 3.10

Pertes joules

Puissance absorbée dans linducteur Piexe = Rexe foxe
par 'inducteur exe = Upne lexe Pertes constante Pz = Drer T Pmic
1
Pabs Pu
: MY Puissance Puissance

Puissance absorbée par I'induit : 1 S
puissance eluctriquep absorbée par Pem Puissance utile :

le moteur électromagnétique Puissance

° Jieey
. | \ Mécanique

o]
° %
Pertes joules == 2
- danstindutt Pyt = Rel;

Bilan de puissance Pabs ot PU 2 p}-'_.“ T Piina T P¢

Pe = P — &

u

Fig. 3.11. Le bilan de puissance du moteur a courant continu

Dans le mode de fonctionnement moteur d’une machine a courant continu

La puissance absorbée par le moteur : P,,, = puissance electrique
Paps = Uily + Uexe lexc

La puissance utile est une puissance mécanique :
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D’aprés ce bilan les pertes constantes p, = P,,,, — B,
Pem = Pabs — DPjexc — Dji
P, = E.I

3.15. Les couples

La relation entre le couple et la puissance est définie par :

C_P
)

Q c’est la vitesse de rotation exprimée en rad/s.
A partir du bilan de puissance; on peut définir les couples :

Couple électromagnétique

Com = P;;"
P, =E.I
Py EL k@.QCe P;g"
Com = QO Q Q
Cem = k.@.1;
Couple utile
c b
o)

Couple de pertes C,

p. représente la somme des pertes mécaniques et des pertes magnétiques dans le moteur.
pc = E, em ~ I u

C, est le moment du couple de pertes correspondant a cette puissance perdue

Pc
C, = T
Ainsi I’équation du couple peut s’écrire aussi :
Cy = Com —Cy
3.16. Le rendement d’un moteur a cc
P, C,.Q

n = =
Pabs Uili + Uexc Iexc
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3.17. Les différents types de machines a courant continu [(détails) voir séance de cours|

Selon le type de raccordement possibles entre les enroulements rotoriques et statoriques on obtient les
différents types existants, on peut distinguer cinque modes d'excitation des moteurs a courant continu :

- excitation indépendante ;
- excitation en dérivation ;
- excitation en Série ;

- excitation composée ;

- excitation par aimants permanents.
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