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‘Lars de I'analyse modale de la structure, on calctle
toutes les grandeurs de base décrivant (74
modes propres de la structure, c’est-a-dire Ies I
valeurs propres et les vecteurs propres de la

structure, coefficients de participations et les /§

masses participantes. Le nombre de mode
calculés lors de I'lanalyse modale de la structuré
peut étre défini directement par l'utilisateur ou’®
bien il peut étre défini a la suite de la définition=+"
du domaine des valeurs de certaines grandeurs =
décrivant les vibrations propres de la structure.




Si.aucune analyse modale n’a été définie pour -
N W
la structure étudiée, tous les autres types d’analyse T

ne sont pas disponibles car I'analyse spectrale,
I'analyse sismique et I'analyse temporelle utilisent
les résultats de I’'analyse modale de la structure,
par conséquent la définition des parametres d'une
telle analyse doit étre précédée par une définition
del'analyse modale de la structure.




- Allez au menu déroulant ( Analyse / type d’analyse ).
- Dans la boite de dialogue “option de calcu

LE[X]

Type danalyze
Statique linéaire
Statique lindaire

l Paraméties ] [ Changer type d'analyse I l Supprimer ]

Opérations sur la zelection de cas

Liste de cas

| Définir paramétres ] I Changer type d'analyze ] I Supprimer ]

| [v] Générer le modéle [ Caleuler H Fermer ” Lide ]

III

clic sur nouveau :

b0 Définition d'un nouveau cas

Mam ; I |:||:|E||E=

Type d'analyze
(+) Modale

() Modale avec définition automatique des cas sismiques

() Excitation dynamique par mouvement piétan [Foatfall

[| i




Avant de quitter la boite de dialogue “Parametres de I'analyse
modale”’ clic sur (Négliger la densité)

e Paramétres de l'analyse modale

Cas: b odale

Faramétres
Haombre de modes : 10

Talérance EIEIEIEI'I

MHombre d'itérations : 40

Matrice des mazzes
() Cohérentes

() Concentrées avec rotations
{(*) Concentrées sans rotations

Directions actives de la mazze

[Fx [y

[z |

| Mégliger la densitél

Weérification de Sturm

[ FParamétres zimplifidés <<

| ok || nnuer || gide

tMode d'analyze
(%) Modale

() Sizmique

() Sizmigue [Pzeudomodale]

téthode
() Itér. sur le souz-espace par blocs

(#) Itération zur le souz-espace
(! Méthode de Lanczos

() Méthode de réduction de la baze
Lirmites

(*) Inactives

() Période, fréquence, pulsation

() Mazzes participantes

FParamétres de 'analyze sizmigue

Arnartizzement ; 0.07
[ ] Calcul de 'amortizzement [d'aprés PS32)

|| Définir excentrement I




on a d’apres RPA v2003 W=G + .Q ==> W=G+0.2 Q
Dans la boite de dialogue ““masse’’ faire les réglages suivantes :

MmO ptions de calcul

Ixpesdabasall Modoleds E“:t_’H.EF'H’E_ Sicine: te 15 combinaigon || Fsaltsts - hi S

Faramétres de la conwersion

Conwertir les cas | Cvir. de la masse=

Dir. de la conwversion

2 s =
w | Ajouter la mazze a __rwdasae globale ~ |
Coefficient

I_ Sjouter I [ kA odifier ]

Cas conwerkiz Cir. - conwers. .. Coefficient Cas

|_ Supprimer ]

Générer le modéle




i Options de calcul

I I Itz J Types d'analvse | Modéle de structure | Masses | Sigrie de la combinaison | Résultats - fil £ #

Farametres de la conversion

Carertir le cas || Didelamasse | x Y ZH
D Dir. de la conversion - j 4 || Masse globale &

— Coefficient |
I“F'TE.'CﬂJ T+| T—| T&| I_ Ajouter Modifies I

Simple | Combinaizon | Groupe |

Cag convertiz Dir. - conwers... | Coefficient Oir. - masses Cazn’

| Attribts ; M =1 Z- 1,00 Wiz Masse glabale

T ot W 3 hModale

Lo}

Supprimes
[¥] Générer le madéle Calculs H Fermer I hide

Fermer




# = la méme chose pour Q mais avec coeff =0.2

i —

ﬂ Seélection

[T 1! 1! 1s

Si [ Ajouter
simple | Combinaizon | Groupe

Attributs ;

| Tout

[¥] Générer le modéle :‘ m I




%= Options de calcul

Dir. - convers...,

l Supprirner

Générer le modéle

ks - fill 4 *

| Ajouterlamasze & | Masse globale W

Coefficient
1.00

Ajouter | I kadifier

Diir. - m

- lancer les calculs®
- Allez au menu der
(Analyse / calculer).




- Allez au menu déroulant (Résultats / avancée/ modes propres ).

Cas/Mode

Fréquence [Hz]

]

Période [sec] | Cumulées X

Masses
Cumulees Y

[

Masses
Cumulees UZ

[

Masse Modale
UX [

Masse Modale
UY 4]

Masse Modale
UZ[f]
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la-péeriode de 1°" mode Tr =0.85 s .
# la période de RPA = C; .h,3/4.
'.C,=0.05 hy=18.36m
i T.,,=0.576

_" Tr > Tppa =» structure souple on a besoin des
voile pour rigidifier la structure




- Allez au menu déroulant (Résultats / Diagramme -barres).
#Dans la boite de dialogue (Diagramme -barres)
clic sur déformée. Diagrammes

-Dans la fenétre déformée cocher déformée NTH | Deformée | Contraintes | Rgaction: 4 *

ensuite appliquer.

Les résultats obtenus sont les suivant : PIStETEE

Spimation

MHMombre d'images :
Morbre dimages par seconde : 35

| Dr&rmarrer |

Tout ] [ Rien ] MHoaormalizer |

T aille dez diagrarmmes : IIJ [:]

[] Ouvrir nouvelle fenétre [ | La méme échelle

Appliquer I Fermer | I Bide
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